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Die Beschreibung der Funktionen erfolgt im Teil 2.



Grundlagen

Grundlagen

Diese Anleitung dient als Programmierhilfe direkt am Gerat, gibt aber auch wichtige Erlauterungen
zu den Elementen, die fur die Programmierung mit der Programmiersoftware TAPPS 2 bendétigt wer-
den (Funktionen, Ein- und Ausgange, etc.).

Grundsatzlich ist die Programmierung mit TAPPS 2 zu empfehlen. Dadurch kann der Programmierer
die gesamte Funktionalitat am PC als grafischen Ablaufplan zeichnen (= programmieren) und para-
metrieren.

Trotzdem ist es wichtig, auch die “Programmier- Mechanismen” am Gerat selbst zu kennen um vor
Ort Anderungen vornehmen zu kénnen.

Beispiel mit TAPPS 2:

1
2 Freigabe Funktion Solarkreis Ein ~e—e—{Al  Solarpumpe [

[S1  TKollektor [-e——— Kollektortemp. Max. Begr. <

[S2  T.Speicherunten 1 |-+ Referenztemp.

[S3  T.Speicher oben 1 [-+——— Begrenzungstemp.

> Mindesttemp. Koll.

»#— Maximaltemp. Ref.

>~ Maximaltemp. Beg.

Solarregelung 2

2 Freigabe Funktion Solarkreis Ein Al Solarpumpe =<
[S1  TKollektor |-e——— Kollektortemp. Max. Begr. |
[S4  T.Speicher unten 2 |-+——e— Referenztemp. AZ  Ventil-Solar ¢
>é
>e
>é
>$

Begrenzungstemp.
Mindesttemp. Koll.
Maximaltemp. Ref.
Maximaltemp. Beg.

3
»- Freigabe Funktion Spilvorgang —+—e—{ Al  Solarpumpe |

[S5 Solarstrahlung |-+——e— Solarstrahlung

Beteiligte Funktionen

Solar 1 Solar 2




Grundlagen

Planungsgrundlagen

Um eine effiziente Programmerstellung zu gewéhrleisten, muss eine festgelegte Reihenfolge einge-
halten werden:

1 Grundvoraussetzung zur Erstellung der Programmierung und der Parametrierung ist ein
exaktes hydraulisches Schema.

Anhand dieses Schemas muss festgelegt werden, was wie geregelt werden soll.

im Schema einzuzeichnen.

Im nachsten Schritt werden alle Sensoren und Ausgange mit den gewinschten Ein- und
Ausgangsnummern versehen.

Da die Sensoreingange und Ausgange unterschiedliche Eigenschaften besitzen, ist eine ein-
fache Durchnummerierung nicht moglich. Die Ein- und Ausgangsbelegung muss daher an
Hand dieser Anleitung erfolgen.

3 Aufgrund der gewlinschten Regelfunktionen sind die Sensorpositionen zu bestimmen und

5 Danach erfolgen der Aufruf der Funktionen und deren Parametrierung.

Bezeichnungen

Zur Bezeichnung aller Elemente kdnnen vorgegebene Bezeichnungen aus verschiedenen Bezeich-
nungsgruppen oder benutzerdefinierte Bezeichnungen ausgewahlt werden.

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl 1 — 16 zugeordnet werden.

Im Menu ,Grundeinstellungen® kdnnen alle benutzerdefinierten Bezeichnungen aus der Fachmann-
oder Expertenebene global angelegt, gedndert oder geldscht werden.

Grundeinstellungen

e

Sprache Deutsch
Helligkeit ’ 100.0 %
Display Timeout ’ 30m 583 ﬂ
b e EAUS <€ ] Anzeige nur im Expertenmodus
Zugang Menu rr‘-‘mwender
Yeahrung ’ Euro &\
- g Anzeige nur im Fachmann- oder

Expertenmodus
Eenutzerdefinierte Bezeichnungan




Grundlagen
Ansicht mit bereits definierten Bezeichnungen

Grundeinstellungen

Benutzerdefinierte Bezeichnungen

' Analogausgang [

kalender Heizlkreis 1

Schaltuhr Heizkreis 2+3
- IF..- 1 1 | e ] J

Fur die Anderung oder Neuanlage steht eine alphanumerische Tastatur zur Verfiigung.

Analogausgang|

QLW E R P Z U F[olP
LELECEHE
WUEUEOE
A

Es konnen bis zu 100 verschiedene Bezeichnungen vom Benutzer definiert werden. Die maximale
Zeichenanzahl pro Bezeichnung ist 24

Die bereits definierten Bezeichnungen stehen allen Elementen (Eingénge, Ausgange, Funktionen,
Fixwerte, Bus-Ein- und Ausgange) zur Verfigung.




Grundlagen

Allgemeine Hinweise zur Parametrierung

von Eingangen, Ausgangen, Fixwerten, Funktionen, Grundeinstellungen und CAN-
und DL-Ein- und Ausgangen.

4
Jede Eingabe muss mit Anwahlen von E beendet werden.

Sollen die Eingaben verworfen werden, wird gewabhilt.
Beispiel:

T.Raum Normal: { 0.0-45.0 °C)

Za - G
FEEETT
LEODBac

Eingabe von Zahlenwerten
Zur Eingabe von Zahlenwerten wird ein Tastaturfeld angezeigt.

Es wird der aktuelle Wert vorgegeben (Beispiel: 20,0°C).
In der oberen Zeile wird der Eingabebereich angezeigt (Beispiel: 0,0 — 45,0°C).

Die Eingabe kann entweder durch die Korrekturflachen (--, -, +, ++) oder durch die Zahlenflachen
erfolgen. Die Korrekturflachen -, und ,+“ andern den Wert der 1. Stelle, die Flachen ,--, und ,++“den
Wert der 2. Stelle (Faktor 10).

=
Die Pfeilflache . kirzt den Wert um eine Stelle, die Flache setzt den Wert auf null.

”
Abschluss der Eingabe mit , Verwerfen mit .

Aus den Untermeniis gelangt man mit der Schaltflache in das Hauptment.




Datum / Uhrzeit / Standort

In der Statuszeile werden rechts oben Datum und Uhrzeit angezeigt.

Datum / Uhrzeit / Standort

jl_ )

@ wertenbersicht J

E Firawerte

Durch Anwahl dieses Statusfeldes gelangt man in das Meni fur Datum, Uhrzeit und Standortanga-

ben.
Beispiel:

Datum f Uhrzeit f Standort

Zeitzone

Sommerzeit

automatische
Zeitumstellung

Datum

Lhrzeit

GPS Breite

GRS Lange

Zuerst werden die Parameter fir die Systemwerte angezeigt.

.

01:00

Mein

-

|a

L

01.06.2016

11:37

48.838500 °

L

15.080000 °

-

e Zeitzone — 01:00 bedeutet die Zeitzone ,UTC + 1 Stunde”. UTC steht fir ,Universal Time
Coordinated®, friiher auch als GMT (= Greenwich Mean Time) bezeichnet.

e Sommerzeit — ,Ja“, wenn die Sommerzeit aktiv ist.

e automatische Zeitumstellung — Wenn ,Ja“, erfolgt die automatische Sommerzeitumstellung

nach den Vorgaben der Européischen Union.
e Datum — Eingabe des aktuellen Datums (TT.MM.JJ).
e Uhrzeit - Eingabe der aktuellen Uhrzeit



Datum / Uhrzeit / Standort
e GPS Breite — Geographische Breite nach GPS (= global positioning system — satellitenge-
stltztes Navigationssystem),
e GPS Lange - Geographische Lange nach GPS

Mit den Werten fur die geographische Lange und Breite werden die standortbezogenen Sonnendaten
ermittelt. Diese kdnnen in Funktionen (z.B. Beschattungsfunktion) verwendet werden.

Die werksseitige Voreinstellung fur die GPS-Daten bezieht sich auf den Standort der Technischen
Alternative in Amaliendorf / Osterreich.

Nachfolgend werden die standortbezogenen Sonnendaten angezeigt.

Beispiel:

Sonnenaufgang 07:36
Sonnenuntergang 15:47
Sonnenhahe 19.4 ®
Sonnenrichtung 155 Gl

e Sonnenaufgang - Uhrzeit

e Sonnenuntergang - Uhrzeit

e Sonnenhohe — Angabe in ° vom geometrischen Horizont (0°) aus gemessen,
Zenit = 90°

e Sonnenrichtung — Angabe in ° von Norden (0°) aus gemessen
Nord = 0°
Ost = 90°
Sud =180°
West = 270°

Gangreserve

Der Regler hat bei Stromausfall eine Gangreserve von ca. 3 Tagen fir Uhrzeit und Datum.

10



Wertelbersicht

Werteuibersicht

In diesem Menl werden die aktuellen Werte der Eingange 1 — 16, der DL- Eingédnge und der analo-
gen und digitalen CAN-Eingange angezeigt.

@z@4s87E2 1011 12 12 [[&@ 15 lﬁl

Mi 01.06.2016 10:54

: Fizwerte

Die verschiedenen Werte werden durch Antippen der gewlinschten Gruppe sichtbar.

/
AEE«86 :-'|/10+11 12 13 14 15 151 Do 14.04.2016 11:22
y A
[ / Werteubersicht
- CAN-Bus CAN-Bus '
[ Eingange DL-Bus ] Analog ] Digital ]
i o I

Beispiel: Eingéange
AEE«B86 7 B2 10-11 12 12 14 15 151

-

Do 14.04.2016 11:2%

Werteubersicht

. ] I can-Bus CAN-BuUs '
[ Eingange DL-Bus Analog ] Digital ]
X } Al
1:37.4°C 2: 45,2 °C 3:30.7 °C 4: 35.5 °C
S5: 46,5 °C 6:30.1°C 7:32.6 °C 8: 203 W32
§:57.5 °C 10: 27.0 °C 11:31.5 °C 12:-0.4 °C
oo, 20 E 7 LPEE 15 AllS 16+ FIR

11



Eingénge
Eingange
Der Regler besitzt 16 Eingéange fir analoge (Messwerte), digitale (EIN/AUS) Signale oder Impulse.

@z@4=878210-11 12 12 [[@ 15 16 Mi 01.06.2016 10:

Alsgange

Meldungen

Nach Anwahl im Hauptmeni werden die Eingdnge mit ihrer Bezeichnung und dem aktuellen Mess-
wert bzw. Zustand angezeigt.

Beispiel einer bereits programmierten Anlage, Eingang 1 ist noch unbenutzt:
LEE«E6 7 B2 10-11 12 12 14 15 16 Do 14.04.2016 11:

Eingange

12



Eingange
Parametrierung

Sensortyp und Messgrofde
Nach Auswahl des gewiinschten Eingangs erfolgt die Festlegung des Sensortyps.

Eingang 1 /
Tvp [unbenutzt ¢ ]

Zuerst erfolgt die grundsatzliche Abfrage fir den Typ des Eingangssignals

e Digital
e Analog
e Impuls
Digital
Auswahl der Messgrole:
e Aus/Ein e Aus/Ein (invers)
e Nein/Ja e Nein/Ja (invers)
Analog

Auswahl der MessgroRRe:

e Temperatur

Auswahl des Sensortyps: KTY (2 kQ/25°C = ehemalige Standardtype der Technischen Alter-
native), PT 1000 (= aktuelle Standardtype), Raumsensoren: RAS, RASPT, Thermoelement
THEL, KTY (1 kQ/25°C), PT 100, PT 500, Ni1000, Ni1000 TK5000

Solarstrahlung (Sensortyp: GBS01)

Spannung (Eingdnge 1-6 und 9-16: max. 3,3 V, Eingange 7 und 8: max. 10V)

Strom (nur Eingang 8: 4-20mA DC)

Widerstand

Feuchte (Sensortyp: RFS)

Regen (Sensortyp: RES)

Zusétzliche Auswahl der Prozessgrofie

fur die MessgrofRen Spannung, Strom (nur Eingang 8), Widerstand:

e dimensionslos e Absolute Feuchte e Stromstarke mA

e dimensionslos (,1) e Druck bar, mbar, Pascal e Stromstarke A

e Arbeitszahl o Liter e Widerstand

e dimensionslos (,5) o Kubikmeter e Geschwindigkeit km/h
e Temperatur °C e Durchfluss (I/min, I/h, I/d, e Geschwindigkeit m/s
e Globalstrahlung m3/min, m3/h, m3/d) e Grad (Winkel)

e CO,-Gehalt ppm e Leistung

e Prozent e Spannung

AnschlieRend muss der Wertebereich mit der Skalierung festgelegt werden.
Beispiel Spannung/Globalstrahlung:
Skalierung

'y o

Eingangswert 1 0.00 %

Zielwert 1 ’ O W2

Eingangswert 2 ’ 10.00 %

Zielwert 2 ' 1500 Wim? ﬂ

0,00V entsprechen 0 W/m?, 10,00V ergeben 1500 W/m?.
13



Eingange

Impulseingang

Die Eingange 15 und 16 kdnnen Impulse mit max. 20 Hz und mindestens 25 ms Impulsdauer erfas-
sen (SO-Impulse).

Die Eingange 1 - 14 kénnen Impulse mit max. 10 Hz und mindestens 50 ms Impulsdauer erfassen.
Auswahl der Messgroéli3e

Eentzerdefinient:

Windgeschwindigkeit
Fir die MessgroRRe ,Windgeschwindigkeit“ muss ein Quotient eingegeben werden. Das ist die Sig-
nalfrequenz bei 1 km/h.

Beispiel: Der Windsensor WIS01 gibt bei einer Windgeschwindigkeit von 20 km/h jede Sekunde ei-
nen Impuls aus (= 1Hz). Daher ist die Frequenz bei 1 km/h gleich 0,05Hz.

Quotient [ 0,05 Hz ]

Einstellbereich: 0,01 — 1,00 Hz

Durchfluss
Fur die MessgroRe ,Durchfluss® muss ein Quotient eingegeben werden. Das ist die Durchflussmen-
ge in Liter pro Impuls.

Quotient [G.E lfirmp ]

Einstellbereich: 0,1 — 100,0 I/Impuls

Impuls
Diese Messgrole dient als Eingangsvariable fur die Funktion ,Zahler”, Impulszahler mit Einheit ,Im-
pulse®.

Benutzerdefiniert
Fir die Messgrofde ,Benutzerdefiniert® missen ein Quotient und die Einheit eingegeben werden

Quotient 0.30000 [imp Quotient [D.DGIES kuehlmp ]
Einheit | Einheit [kw ]
Zeiteinheit fh

.

Einstellbereich Quotient: 0,00001 — 1000,00000 Einheiten/Impuls (5 Nachkommastellen)

Einheiten: |, kW, km, m, mm, m3.

Far I, mm und m3 muss zusétzlich die Zeiteinheit ausgewahlt werden. Fir km und m sind die Zeitein-
heiten fix vorgegeben.

Beispiel: Fur die Funktion ,Energiezahler kann die Einheit ,kW* verwendet werden. Im obigen Bei-
spiel wurde 0,00125 kWh/Impuls gewahlt, das entspricht 800 Impulse /kWh.

14



Eingange

Bezeichnung

Eingabe der Eingangsbezeichnung durch Auswahl vorgegebener Bezeichnungen aus verschiedenen
Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefinierter Bezeichnungen.

Sensortyp Analog / Temperatur:

Allgemein

Erzeuger

Verbraucher

Leitung

Klima

Benutzer (benutzerdefinierter Bezeichnungen)

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl 1 — 16 zugeordnet werden.

Sensorkorrektur

Fur die MessgroRen Temperatur, Solarstrahlung, Feuchte und Regen des Sensortyps Analog besteht
die Moglichkeit einer Sensorkorrektur. Der korrigierte Wert wird fur alle Berechnungen und Anzeigen
verwendet.

Beispiel: Temperatursensor Pt1000

Sensor [ PT 1000 ]
Sensorkorrektur [ 0.2 K ]
Mittelwert

Mittelwert [ 1.0s ]

Diese Einstellung betrifft die zeitliche Mittelung der Messwerte.

Eine Mittelwertbildung von 0,3 Sekunden fiihrt zu einer sehr raschen Reaktion der Anzeige und des
Gerates, allerdings muss mit Schwankungen des Wertes gerechnet werden.

Ein hoher Mittelwert fihrt zu Tragheit und ist nur fir Sensoren des Warmemengenzéahlers empfeh-
lenswert.

Bei einfachen Messaufgaben sollte etwa 1 - 3 Sekunden gewdahlt werden, bei der hygienischen
Warmwasserbereitung mit dem ultraschnellen Sensor 0,3 — 0,5 Sekunden.

15



Eingénge
Sensorcheck fiir analoge Sensoren

y —>
LUnterbrechungs-
sensorcheck |a - Standard
kurzschluss- [ ] Linterbrechungs-
schwelle Standard wart Standard
kurzschlusswert Standard

.,

Ein aktiver ,Sensorcheck® (Eingabe: ,Ja“) erzeugt bei einem Kurzschluss bzw. einer Unterbrechung
automatisch eine Fehlermeldung: In der oberen Statusleiste wird ein Warndreieck angezeigt, im
Menu ,Eingange* erhalt der defekte Sensor einen roten Rahmen.

Beispiel:
Dz@286 7 B0 @11 12 12 14 15 1 /_’L o 14.04.2016 11:27
Kurzschluss des
. “ Sensors 1
El ngange Standard-Wert

Sensorfehler

Bei aktivem ,Sensorcheck® steht der Sensorfehler als Eingangsvariable von Funktionen zur Verfi-
gung: Status ,Nein® fir einen korrekt arbeitenden Sensor und ,Ja“ fiir einen Defekt (Kurzschluss oder
Unterbrechung). Damit kann z.B. auf den Ausfall eines Sensors reagiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Sensorfehler aller Eingdnge zur Verfiigung.

Werden die Standard-Schwellen gewahlt,__dann wird ein Kurzschluss bei Unterschreiten der unteren
Messgrenze und eine Unterbrechung bei Uberschreiten der oberen Messgrenze angezeigt.

Die Standard-Werte fiir Temperatursensoren sind bei Kurzschluss -9999,9°C und bei Unterbrechung
9999,9°C. Diese Werte werden im Fehlerfall fur die internen Berechnungen herangezogen.

Durch passende Auswahl der Schwellen und Werte kann bei Ausfall eines Sensors dem Regler ein
fester Wert vorgegeben werden, damit eine Funktion im Notbetrieb weiterarbeiten kann.

Beispiel: Wird die Schwelle von -40°C (= ,Schwellwert) unterschritten, wird ein Wert von 0,0°C (=
“Ausgabewert”) flr diesen Sensor angezeigt und ausgegeben (fixe Hysterese: 1,0°C). Gleichzeitig
wird der Status ,Sensorfehler” auf ,Ja“ gesetzt.

Die Kurzschlussschwelle kann nur unterhalb der Unterbrechungsschwelle definiert werden.

. . >

Sensorcheck |2 Kurzschlusswert [ Benutzerdefiniert ]
[ y Ausgabewert 0.0 °C

Kurzschluss- e Bt

schwells enutzerdefinie

Schwellwert -40.0 °C

L 4

Beispiel: Der Sensor 16 hat -40°C unter-
schritten, als Messwert wird daher 0°C
ausgegeben, gleichzeitig wird ein Sen-

sorfehler angezeigt.

16



Eingange
Zuordnung der moglichen Sensortypen zu den Eingadngen

= O 3
cs E 2
XX O = ha
8o so X
>0 99 8 £ —~
~O O O - C o
Casoe ~ | @ 50 | o0 < | 20 N | DN
G = % c s | €0 c X T
o X k= D o S 5> = 75 v 3 v o
o o3| = = -1 Q S o c 3 I O I S =
a4>m9| 5 2 w © < o ° a X o X
FEEZ| 25 T ul o | a | = 1 = | Ec:s Ecs
axazl ad F N o N o h <« S o £ E £ E
Eingange
1969 X X X X X X
Eingang 7 X X X X X X X
Eingang 8 X X X X X X X X
Eingange
99149 X X X X X X
Eingan
Eingan

Bei der Spanungsmessung der Eingdnge 1-6 und 9-16 (max. 3,3V) ist zu beachten, dass der In-
nenwiderstand der Spannungsquelle 100 Ohm nicht Uberschreiten darf, um die Genauigkeit It. tech-
nischen Daten nicht zu unterschreiten.

Spannungsmessung Eingange 7 und 8: Die Eingangsimpedanz des Reglers betragt 30kOhm. Es ist
darauf zu achten, dass die Spannung nie tber 10,5V steigt, da sonst die anderen Eingange extrem
negativ beeinflusst werden.

Widerstandsmessung: Bei Einstellung Prozessgrofle ,dimensionslos” ist die Messung nur bis
30kOhm moglich. Bei Einstellung ProzessgroBe ,Widerstand® und Messung von Wider-
standen >15kOhm sollte die Mittelwertzeit erhoht werden, da die Werte leicht schwanken.
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Eingange

Widerstandstabelle der verschiedenen Fiuhlertypen

Temp. [°C] 0 10 20 25 30 40 50 60 70 80 90 | 100
PT1000 [Q] | 1000 | 1039|1078 | 1097 | 1117 | 1155 | 1194 | 1232 | 1271 | 1309 | 1347 | 1385
KTY (2kQ) [Q] | 1630 1772|1922 | 2000 | 2080 | 2245 | 2417 | 2597 | 2785 | 2980 | 3182 | 3392

KTY (1kQ) [Q] | 815 | 886 | 961 | 1000 | 1040 | 1122|1209 | 1299 | 1392 | 1490 | 1591 | 1696
PT100 [Q] | 100 | 104 | 108 | 110 | 112 | 116 | 119 | 123 | 127 | 131 | 135 | 139
PT500 [Q] | 500 | 520 | 539 | 549 | 558 | 578 | 597 | 616 | 635 | 654 | 674 | 693
Ni1000 [Q] | 1000 [1056 | 1112 | 1141|1171 |1230|1291 | 1353 | 1417 | 1483 | 1549 | 1618

Ni1000 [Q] | 1000 1045|1091 | 1114|1138 (1186|1235 1285|1337 | 1390 | 1444|1500
TKS5000

Die Standardtype der Technischen Alternative ist PT1000.
Bis 2010/2011 war die Standardtype der Werksauslieferung KTY (2kQ).

PT100, PT500: Da diese Sensoren gegeniber au3eren Stérungseinflissen anfalliger sind, missen
die Sensorleitungen geschirmt sein und sollte die Mittelwertszeit erhéht werden. Trotzdem kann die
fur PT1000-Sensoren geltende Genauigkeit It. technischen Daten nicht garantiert werden.

NTC-Fuhler

" 1 Fur die Auswertung von NTC-Fuhlern ist die Anga-
Sensor MTC be des R25- und des Beta-Wertes erforderlich.

p . Der Nennwiderstand R25 bezieht sich immer auf
R25 1.00 ko 25°C.

- / Der Beta-Wert bezeichnet die Charakteristik eines

NTC-Flhlers in Bezug auf 2 Widerstandwerte.

Bets 1000

., -

Beta ist eine Materialkonstante und kann aus der Widerstandtabelle des Herstellers mit folgender
Formel berechnet werden:

T 1
Tl T2am

B =

Da der Beta-Wert keine Konstante Uber den gesamten Temperaturverlauf ist, missen die zu erwar-
tenden Grenzen des Messbereichs festgelegt werden (z.B. fur einen Speicherfihler von +10°C bis
+100°C, oder fur einen Auf3enfiihler von -20°C bis +40°C).

Alle Temperaturen in der Formel missen als absolute Temperaturen in K (Kelvin) angegeben wer-
den (z.B. +20°C = 273,15 K + 20 K = 293,15 K)

In naturlicher Logarithmus

R1nm Widerstand bei der unteren Temperatur des Temperaturbereichs
R24m Widerstand bei der oberen Temperatur des Temperaturbereichs
Tl untere Temperatur des Temperaturbereichs

T24am obere Temperatur des Temperaturbereichs
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Ausgange

Ausgange
Der Regler besitzt 16 Ausgéange.

@DzE<sB 789 10-11 12 13 @& 15 16 Mi 01.06.2016 10:%

@BEz4567 89 105/ 15 1a| lDi 04.11.2014 1408

Durch Antippen der Ausgangsanzeige in der oberen Statuszeile gelangt man ebenfalls in das Meni
LAusgange“. Nicht definierte Ausgange sind ausgeblendet.

Nach der Anwahl werden die Ausgange mit ihrer Bezeichnung und dem aktuellen Zustand angezeigt
(siehe Kapitel ,Displayanzeige®).
Beispiel:

Bz@4Bs7E9 1001 12 13 14 15 16 lt:u:: 14.04,2016 11:

|

Ausgange

AutofElM

HandIEIN

AUtofaUS ]
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Ausgange

Parametrierung

Nach Auswahl des gewiinschten Ausgangs erfolgt die Festlegung des Ausgangstyps.

Ausgang 1 / < @) —
Typ [ NP ] 4D
&

| y

Zuerst erfolgt die grundsatzliche Abfrage fir den Ausgangstyps.
Ausgangstyp

Man unterscheidet folgende verschiedene Ausgangstypen, die aber nicht bei allen Ausgangen wahl-
bar sind:

Schaltausgang

Ausgangspaar

0-10V

PWM

20



Ausgange

Ausgange 1/2, 3/4, 6/7, 8/9, 10/11, 12/13 und 14/15 als Ausgangspaar

| e = ] e

L:iﬁhﬁliﬁl!ﬂ!ﬁlllgg

Diese Ausgénge konnen als einfache Schaltausgange oder zusammen mit dem nachfolgenden
Schaltausgang als Ausgangspaar (z.B. Ansteuerung eines Mischerantriebs) verwendet werden.

Achtung!
Die Ausgangspaare 1/2 und 6/7 durfen nur in der Relaisversion der UVR16x2 verwendet werden.

Die Ausgangspaare 1/2, 3/4, 6/7, 8/9 und 10/11 stehen serienmé&Rig zur Verflgung. Die Ausgangs-
paare 12/13 und 14/15 bendtigen den Einsatz von Hilfsrelais (Relaismodulen).

Laufzeit
Fur jedes Ausgangspaar muss die Mischer-
Laufzeit eingegeben werden.
Wird Mischerlaufzeit 0 eingegeben, erfolgt keine
Ansteuerung des Ausgangspaars.

Laufzeit [Dzm 305

Laufzeitbegrenzung

Bei aktiver Laufzeitbegrenzung wird die Ansteue-
] rung des Ausgangspaars beendet, wenn die Rest-

laufzeit von 20 Minuten auf O heruntergezahlt ist.
Die Restlaufzeit wird neu geladen, wenn das Ausgangspaar in den Handbetrieb umgestellt, von einer
Meldung (dominant EIN oder AUS) angesteuert wird, sich die Ansteuerungsrichtung andert oder die
Freigabe von AUS auf EIN umgeschaltet wird.

Wird die Laufzeitbegrenzung deaktiviert, dann wird die Restlaufzeit nur bis 10 Sekunden herunterge-
zahlt und die Ansteuerung des Ausgangspaares wird nicht beendet.

Laufzeitbegrenzung []a

Ausgangspaare werden in der Statuszeile mit einem ,+“ zwischen den Ausgangsnummern angezeigt.
Beispiel: Ausgange 8+9 und 10+11 sind als Ausgangspaare parametriert

123455?121314151%

Wirken 2 verschiedene Funktionen gleichzeitig auf beide Ausgénge des Ausgangspaars, so wird der
Ausgang mit der niedrigeren Nummer (,AUF“-Befehl) aktiviert.

Ausnahme: Funktion ,Meldung“ — kommt der gleichzeitige Befehl von dieser Funktion, so wird der
Ausgang mit der héheren Nummer (,ZU“-Befehl) aktiviert.
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Ausgange

Alle Schaltausgénge

[ ] Fur alle Schaltausgénge kann eine Einschaltverz6-
0s

Werzagerung gerung und eine Nachlaufzeit festgelegt werden.

Machlauf [Cls ]

Alle Ausgéange

Fur alle Ausgange kann der Handbetrieb auf Benutzergruppen (Anwender, Fachmann, Experte)
eingeschrankt werden.

Handbetrieb anderbar
durch

Anwender ]

Ausgéange 12 bis 16 als Analogausgange

SchaltauEaang

Diese Ausgéange stellen eine Spannung von 0 bis 10V zur Verfligung, z.B. zur Leistungsregelung von
Brennern (Brennermodulation) oder Drehzahlregelung von Elektronikpumpen.

Die Ausgabe erfolgt wahlweise als Spannung (0 - 10 V) oder als PWM-Signal.

Sie kénnen von der PID-Funktion oder auch von anderen Funktionen angesteuert werden. Die ,Ska-
lierung” bietet die Mdglichkeit, den Analogwert der Quelle (mit oder ohne Nachkommastelle) dem
Regelbereich des zu regelnden Gerates anzupassen.

Im Modus PWM (Pulsweitenmodulation) wird ein Rechtecksignal mit einem Spannungspegel von ca.
10V und einer Frequenz von 1kHz mit variablem Tastverhéltnis (0 - 100%) erzeugt.

Wirken mehrere Funktionen (Analogwerte) gleichzeitig auf einen Analogausgang, wird der ho-
here Wert ausgegeben.

Bei Aktivierung des Analogausgangs Ulber einen Digitalbefehl kann eine Ausgangsspannung zwi-
schen 0,00V und 10,00V (bzw. 0,0% — 100,0 % bei PWM) festgelegt werden. Digitalbefehle sind ge-
genuber einer Verknipfung mit einem Analogwert dominant.

Die Aktivierung des Analogausgangs Uber ,Dominant Aus” und ,Digital Ein“ ist durch folgende digi-
tale Signale mdglich:

(Dominant Aus 5.00 W ] [ 10.00V
Beispiel: Ausgangswert 5,00V Beispiel: Ausgangswert 10,00V
Dominant Aus (von Meldungen) Dominant Ein (von Meldungen)
Hand Aus Hand Ein

Digital Ein
Antiblockierschutz
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Ausgange
Ausgangsstatus der Analogausgange

Ausgangsstatus Fur den Ausgangsstatus kann festgelegt werden,
LM._] ob der Status EIN oberhalb oder unterhalb einer
EIN wenn einstellbaren Schwelle ausgegeben werden soll.

Schwelle [t == schiwelle

Beispiel: Wenn der Analogausgang Uber 3,00 V ausgibt, dann geht der Ausgangsstatus von AUS auf
EIN.

Ausgangsstatus
Je nach technischen Eigenschaften der angesteu-
EIMN wenn ['St = Schwelle ] erten Pumpe kann somit der Ausgangsstatus so
eingestellt werden, dass dieser nur dann auf EIN
Schwelle [ 3.00 4 ] steht, wenn die Pumpe tatséchlich lauft.

Soll mit einem Analogausgang (A12 — A16) zugleich auch ein Schaltausgang mitgeschaltet werden,
kann dies nur durch geeignet Programmierung erreicht werden.

Beispiel: Sobald der Ausgangsstatus des Analogausganges auf EIN geht, wird dieser EIN-Befehl
Uber die Logikfunktion an den Schaltausgang weitergegeben.

1 Schaltausgang
Freigabe Funktion Ergebnis #——e{&=  Wenll-Solar =
Ergebnis (Frg.=Aus) (ALS) Inv. Eng. b

Inv. Erg. (Frg.=Aus) (ALIS)
Eingangsvariable 1
Eingangsvariable 2
Eingangsvariable 3
Eingangsvariable 4
Eingangsvariable 5
Eingangsvariable &

Analogausgang

w—{A12 Solarpumpe

%%*X%Iﬁoﬁ%
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Ausgange
Anzeige im MenlU Ausgange

In der Mentianzeige wird der Betriebszustand des Analogausgangs angezeigt. Der Ausgangsstatus
kann durch Antippen geandert werden.

e Auto: Ausgabe entsprechend der Quel-
le und Skalierung

e Hand: einstellbarer Wert
e Hand/AUS: Ausgabe It. Einstellung

HemrdiaUs ,Dominant Aus*
e Hand/EIN: Ausgabe It. Einstellung ,Di-
M EEdiE gital Ein

Beispiele verschiedener Skalierungen

StellgroRe von PID-Funktion: Modus 0-10V, die StellgroRRe 0 soll 0V, die Stellgréf3e 100 soll 10V
entsprechen:

Skalierung

Eingangswert 1 0
Zielwert 1 0.00W
@angswert 2 E

Zielwert 2 10.00%

Temperaturwert, z.B. von einer Analogfunktion: Modus PWM, die Temperatur 0°C soll 0%, die Tem-
peratur 100,0°C soll 100% entsprechen:

Die Temperatur wird in 1/10°C ohne Komma tbernommen.

Ziehwert 2 1CICI 0 % ]

Brennerleistung, z.B. von den Funktionen Warmwasseranforderung oder Wartung: Modus 0-10V,
die Brennerleistung von 0,0% soll 0V, 100,0% sollen 10V entsprechen:

Der Prozentwert wird in 1/10% ohne Komma Ubernommen.

Groengsvert 2 ]

Zielwert 2 1Cl 00N ]
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Ausgange

Bezeichnung

Eingabe der Ausgangsbezeichnung durch Auswahl vorgegebener Bezeichnungen aus verschiedenen
Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefinierter Bezeichnungen.

e Allgemein
e Klima
e Benutzer (benutzerdefinierter Bezeichnungen)

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl von 1 bis 16 zugeordnet werden

Ubersicht Ausgange

=———— EEE—
— 1 |
= O =1 = I
- e E 21 2 s
= =2 3 > o8¢l g 1=
3 g 2 g O|ge0Ol g5 I &
o o = o + oo +1 o= |1 -
0 oG » o8 =1 900 &
S =) > Q| IS a0 Do o
© © [ & | ® 2 =i o
= = n 2 o |2nol o |1 >
T Q C 'z C T = c g =1 [ ) 1 5
£ ®© < = - c|lc = c gy 99
o = o O O O olo © o 5= -
n + 0 x neonl nceonl <= |1 o
I—_-_====I
Ausgang 1 X i X i\
T T
2 X Lo X 1
I~ [
3 X I X [ Ausgangspaare
4 X LX) 1/2 und 6/7
5 X nur flr Relaisversionen
______ moglich
6 X | X 1
—
I
7 X Lo X _
[ [
8 X | X :
I
9 X Lo X _
10 X Pox
I I
11 X Lo X __
12 X 'S X
13 X L__x___: X
14 X T X
I
15 X Lo X X
16 X X
\ 4
Schaltausgange und
Ausgangspaare
12 — 16 nur mit
Zusatzplatinen moglich

25



Ausgange

Ausgangszahler ®

-

B

f Ausgang 1
Tvp [Schaltausgang
Bezeichnung
[Allgemein

[Solarpumpe

|
|

Durch Anwahl des Symbols kénnen fir jeden Ausgang die Betriebsstunden und Impulse (Einschal-
tungen) abgelesen werden.

Beispiel: Beim Ausgang 1 kann der Zahlerstand seit dem 17.10.2016 abgelesen werden.

Ausgang 1

Zahlstand seit

- /

Nach Tippen auf das Schaltfeld wird abgefragt, ob man die gesamten Zahlerstadnde und ,Vortag“ des
Betriebsstunden- und des Impulszahlers I6schen méchte. Die Zahlerstande ,heute® und ,letzter
Lauf und ,,aktueller Lauf‘ werden damit nicht geléscht.

. «
Diese Frage wird entweder mit Antippen des Hakchens (= Ja) oder des Kreuzes || (= Nein) be-

antwortet.

Nach dem Ldschen wird das aktuelle Tagesdatum angezeigt.

Betriebsstunden

Betriebsstunden

Eetriebsstunden
“ortag

Betriebsstunden
heute

Betriebsstunden
letzter Lauf

Eetriebsstunden
aktueller Lauf

26

04h 47m 185

0z

02h 10m 455

02h 08m 565

01lm 255

Es werden die Gesamtbetriebsstunden, die Be-
triebsstunden des Vortags und von heute, sowie
des letzten und des aktuellen Laufs angezeigt.

Nach Tippen auf das Schaltfeld wird abgefragt, ob
man die heute gezdhlten Betriebsstunden 16-
schen mochte. ,Letzter Lauf‘ und ,aktueller
Lauf werden dadurch nicht geldscht



Ausgange

Impulse Unterhalb der Betriebsstunden kdnnen die Impul-

se (Schaltungen) abgelesen werden.
Impulse 7

Es werden die Gesamtzahl der Impulse (Ein-
Irmpulse “ortag 0 schaltungen), die Impulszahl des Vortags und von
heute angezeigt.

Impulse heute 2

Nach Tippen auf das Schaltfeld wird abgefragt,
ob man die heute gezéhlten Impulse Idschen

mochte.

» ACHTUNG: Die Zéahlerstande werden jede Stunde in den internen Speicher geschrieben. Bei
einem Stromausfall kann daher die Zahlung von maximal 1 Stunde verlorengehen.

» Beim Laden von Funktionsdaten wird abgefragt, ob die gespeicherten Zahlerstande Uber-
nommen werden sollen (siehe Anleitung ,Programmierung Teil 1: Allgemeine Hinweise®).

Zahlerrucksetzung

Nach Tippen auf ein Schaltfeld ,Loschen® wird abgefragt, ob man die gesamten Zéhlerstande oder
den heutigen Zahlerstand l6schen mdchte.

Wollen Sie wirklich? ||r_

"Gesamtzahlerstande loschen" a

e s

g ¥
Die Sicherheitsabfrage wird entweder durch Antippen des Hakchens (= Ja) oder des Kreuzes
(= Nein) beantwortet.

Nach dem Ldschen der Gesamtzéhlerstande wird das aktuelle Tagesdatum angezeigt.
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Ausgange

Anzeige der Verknupfungen !:

Ausgang 1 %}

Tvp Schaltausgang ] _.

Bezeichnung

Allgemein ]

[ Solarpurmpe ] J

Nach Anwahl des Symbols werden fir den Ausgang die Verknlipfungen mit den Funktionen ange-
zeigt.

Beispiel:
Ausgang 1
[ 29: Solar 1 ]
Solarkreis ElN
[ 30: Solar 2 ]
Solarkreis ALS

In diesem Beispiel wird der Ausgang 1 von 2 Funktionen angesteuert, wobei er gerade von der Funk-
tion 1 (Solarl) eingeschaltet wird.

Durch Anwahl einer Funktion gelangt man direkt in das Meni der Funktion.
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Ausgange

Blockierschutz

Umwalzpumpen, die langere Zeit nicht laufen (z.B. Heizkreispumpe wahrend des Sommers), haben
oft Anlaufprobleme in Folge innerer Korrosion. Dieses Problem lasst sich umgehen, indem die Pumpe
periodisch fur 30 Sekunden eingeschaltet wird.

Das nach dem Ausgang 16 angefligte Meni Blockierschutz erlaubt es, einen Zeitpunkt sowie alle
Ausgange anzugeben, die einen Blockierschutz erhalten sollen.

,
i Blockierschutz

Beispiel:
Blockierschutz Am Dienstag und am Freitag werden um 16:30
Uhr die in der Ausgangs-Zuordnung ausge-

i ; i i ; i i wahlten Ausgange fur 30 Sekunden eingeschal-

tet, wenn der Ausgang seit dem Reglerstart

Elockierschutz [ ] bzw. dem letzten Aufruf des Blockierschutzes
Zeit nicht aktiv war.

16:30

Alsgangs Zuordnung q/

B S

Ausgangs Zuordnung

Die Ausgange 3, 4, 6 und 7 wurden
ausgewahlt.

Der Regler schaltet nicht alle Aus-
gange zugleich ein, sondern be-
ginnt mit einem Ausgang, schaltet
nach 30 Sekunden zum néachsten,
und so weiter.
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Ausgange

Displayanzeige

Beispiel einer bereits programmierten Anlage:

Ausgange 1, 4 und 5 sind

eingeschaltet Ausgange 3 und 4 sind
im Handbetrieb
2 3 § 7 2+8 1011 12/13 14 15 18 iDD 14.04\2016 11:

l Ausgange

AutofEIN

E——

Die eingeschalteten Ausgange werden grun hervorgehoben.

Ausgéange im Handbetrieb werden durch ein Handsymbol unterhalb der Ausgangsnummer gekenn-
zeichnet.

Beispiel: Dominant geschaltete Ausgange (durch Funktion ,Meldung®):

Der Ausgang 2 wurde
dominant eingeschaltet
(rote Umrandung)

Der Ausgang 5 wurde Anzeige, dass eine
dominant ausgeschaltet Meldung aktiv ist.
(rote Umrandung)

34567 89 10-11 12 13 14 1% 16 & Do 14.04,2016 11:

Ausgange

Auto/EIN
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Fixwerte

Fixwerte

@z@4sB762 10-11 12 12 18 15 16

ﬁ wWertedbersicht ]

i

= h

Mi 01.06.2016 11:00

Alsgange

Meldungen

In diesem MenlU kbnnen bis zu 64 Fixwerte definiert werden, die z.B. als Eingangsvariablen von
Funktionen verwendet werden kdnnen.

Nach Anwahl im Hauptmeni werden die bereits definierten Fixwerte mit ihrer Bezeichnung und dem
aktuellen Wert bzw. Zustand angezeigt.

Beispiel:

@zz24@F67 8.0 10-11 12 12 14 15 14 iDG 14.04.2016 11:

[ Fixwerte
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Fixwerte

Parametrierung

Beispiel: Fixwert 1

Fixwert 1
Tvp unbenutzt
Fixwerttyp
Nach Auswahl des gewiinschten Fixwertes erfolgt die Festlegung des Fixwerttyps.
e Digital
e Analog
e Impuls
Digital
Auswahl der MessgroRRe:
e Aus/Ein

e Nein/Ja
Auswahl, ob der Status Uber eine Auswahlbox oder durch einfachen Klick umgeschaltet werden kann.

Umschalten

YWert

Andern eines digitalen Fixwertes

Durch Anwahl des hell unterlegten Schaltfelds kann der Fixwert Uber eine Auswahlbox oder durch
Antippen (,Klick“) geéndert werden. Ist der Status nicht hell unterlegt, kann der Status aus der an-
gemeldeten Benutzerebene nicht geandert werden.

Beispiel: Umschaltung von EIN auf AUS durch Auswahlbox
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Fixwerte

Analog

Auswahl aus einer Vielzahl von Einheiten bzw. Dimensionen

Analog

elirrzimnzsianzles

dirnersienses 1

Arbeiiezatl

Nach Vergabe der Bezeichnung erfolgt die Festlegung der erlaubten Grenzen und des aktuellen
Fixwertes. Innerhalb dieser Grenzen kann der Wert im Men verstellt werden.

Beispiel:

Minimurm MM
" e

Andern eines analogen Fixwertes

Durch Antippen des hell unterlegten Schaltfeldes kann der Fixwert tGiber eine Zahlentastatur geén-
dert werden. Ist der Wert nicht hell unterlegt, kann der Status aus der angemeldeten Benutzerebene
nicht geandert werden.

Beispiel:

1: Solltemperatur { 50.0 - 65.0 °C }
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Fixwerte

Impuls

Mit diesem Fixwert konnen kurze Impulse durch Antippen im Menu ,Fixwerte" erzeugt werden.
Beispiel:

@z24@67 82 10.11 12 13 14 15 16 iDD 14.04.2016 11:

[ Fixwerte

HUS]

Im MenU des Fixwertes kann ebenfalls ein Impuls
durch Antippen ausgeltst werden.

Funktionsgroflie

Fixwert 4

Tvp [Impula ]

Auswahl der FunktionsgrofRe: Bei Betatigung wird
wahlweise ein EIN-Impuls (von AUS auf EIN) oder
ein AUS-Impuls (von EIN auf AUS) erzeugt.

Funktionsgrafe

SIS R

Bezeichnung

Bezeichnung

Eingabe der Fixwertbezeichnung durch Auswahl vorgegebener Bezeichnungen oder benutzerdefinier-
ter Bezeichnungen.

Zusatzlich kann jeder Bezeichnung eine Zahl 1 — 16 zugeordnet werden.

Einschrankung der Veranderbarkeit

Fur alle Fixwerte kann eingestellt werden, aus welcher Benutzerebene der Fixwert verandert werden
darf:

EEEhhmEnT

Anderbar durch
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Meldungen

Meldungen

Dieses Menu zeigt aktivierte Meldungen an.

188 4+B8 7 Bo @811 12 13 [ 15 16 | A\

Mi 01.05.20156 11:01

Beispiel: Meldung 21 ist aktiv.
@@« EE @B 10-11 12 12 & 15

i 08.11.2015 11:30

21: Ubertemperatur 08.11.2016

12:22

Ist mindestens eine Meldung aktiv, so wird in der oberen Statuszeile ein Warndreieck eingeblendet.

Wurde die Meldung verborgen, kann durch Antippen des Dreiecks das Pop-Up-Fenster der Meldung
angezeigt werden.

Genauere Erlauterungen zu den Meldungen werden in der Anleitung ,Programmierung / Teil 2:
Funktionen, Kapitel Meldung*® angefuhrt.
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CAN-Bus

CAN-Bus

Das CAN-Netzwerk ermdglicht die Kommunikation zwischen CAN-Busgeraten. Durch das Versenden
von analogen oder digitalen Werten Gber CAN-Ausgénge kdnnen andere CAN-Busgeréte diese Wer-
te als CAN-Eingénge Ubernehmen.

Dieses Meni enthalt alle Angaben und Einstellungen, die fiir den Aufbau eines CANopen-Netzwerkes
notwendig sind. Es kénnen bis zu 62 CAN-Busgerate in einem Netz betrieben werden.

Jedes CAN-Busgerat muss eine eigene Knotennummer im Netz erhalten.
Der Leitungsaufbau eines CAN-Busnetzes wird in der Montageanleitung beschrieben.

D:@«4B8 7 B2 @811 12 13 @@ 15 16 Mi 01.06.2016 11:0

Ausgange

Meldungen
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CAN-Bus

Datenlogging

Im Anwendermodus ist dieses Menu nicht sichtbar.

Datenlogging \

K e -
In diesem Menl werden die Parameter fir das CAN-Datenlogging analoger und digitaler Werte defi-
niert.

Fur das CAN-Datenlogging ist am C.M.l. eine Mindestversion 1.25 und eine Winsol-
Mindestversion 2.06 erforderlich.

Das CAN-Datenlogging ist ausschlie3lich mit dem C.M.I. méglich. Im Gegensatz zur Datenaufzeich-
nung Uber DL-Bus sind die Daten fiir das Logging Gber CAN-Bus frei wahlbar. Es erfolgt keine standi-
ge Datenausgabe. Auf Anfrage eines C.M.I. speichert der Regler die aktuellen Werte in einem Log-
ging-Puffer und sperrt diesen gegen erneutes Uberschreiben (bei Anforderungen eines zweiten
C.M.1.), bis die Daten ausgelesen und der Logging-Puffer wieder freigegeben wurde.

Die notwendigen Einstellungen des C.M.I. fiir das Datenlogging Uber CAN-Bus sind in der Online-
Hilfe des C.M.I. beschrieben.

Jeder Regler kann max. 64 digitale und 64 analoge Werte ausgeben, die im Meni ,CAN-
Bus/Datenlogging”“ der UVR 16x2 definiert werden.

Die Quellen fur die zu loggenden Werte kénnen Eingénge, Ausgange, Funktions-Ausgangsvariable,
Fixwerte, Systemwerte, DL- und CAN-Buseingange sein.

Hinweis: Digitale Eingange missen im Bereich der digitalen Werte definiert werden.

Alle Zahlerfunktionen (Energiezahler, Warmemengenzahler, Zahler)

Es konnen beliebig viele Zahlerfunktionen (aber maximal 64 analoge Werte) geloggt werden. Die zu
loggenden Werte der Zahler werden wie alle anderen analogen Werte in die Liste ,Datenlogging Ana-
log“ eingetragen.
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CAN-Einstellungen

CAN-Einstellungen

Knoten 1
Eezeichnung LWR16%2
Busrate 50 kbitfs (Standard)

., -

{

Knoten
Festlegung der eigenen CAN-Knotennummer (Einstellbereich: 1 — 62). Das Gerat mit der Knoten-
nummer 1 gibt den Zeitstempel fur alle anderen CAN-Busgeréte vor.

Bezeichnung
Jedem Regler kann eine eigene Bezeichnung zugeordnet werden.

Busrate
Die Standard-Busrate des CAN-Netzwerkes ist 50 kbit/s (50 kBaud), die fur die meisten CAN-
Busgerate vorgegeben ist.

Wichtig: Es miissen alle Gerate im CAN-Busnetz die gleiche Ubertragungsrate haben um
miteinander kommunizieren zu kénnen.

Die Busrate kann zwischen 5 und 500 kbit/s eingestellt werden, wobei bei niedrigeren Busraten lan-
gere Kabelnetze mdglich sind.

Busrate [kbit/s] | maximal erlaubte Gesamtbusléange [m]
5 10000

10 5000

20 2500

50 (Standard) 1000

125 400

250 200

500 100

Bei einem Totalreset aus dem Menu ,Datenverwaltung® bleiben die Einstellungen fur die Knoten-
nummer und die Busrate erhalten.
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CAN-Analogeingange
Es koénnen bis zu 64 CAN-Analogeingadnge programmiert werden. Diese werden durch die Angabe
der Sender-Knotennummer sowie der Nummer des CAN-Ausganges des Sendeknotens festgelegt.

CAN-Bus

CAN-Analogeingange

CAN-Analogeingang 1

Knotennummer [unbenutzt ]

CAN-Analogeingang 1

|

Knotennummer

Nach Eingabe der Knotennummer des Sendeknotens werden die weiteren Einstellungen vorge-
nommen. Vom Gerat mit dieser Knotennummer wird der Wert eines CAN-Analogausgangs Uber-
nommen.

Beispiel: Am CAN-Analogeingang 1 wird vom Gerat mit der Knotennummer 2 der Wert des CAN-
Analogausgangs 1 tbernommen.

CAN-Analogeingang 1

Knotennummer [2

AUsgangsnumimer [ 1
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Bezeichnung

Jedem CAN-Eingang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Bezeichnung
erfolgt wie bei den Eingédngen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefiniert.
Beispiel:

Bezeichnung

Temperatur Istwert

T.kollektor

L -
'y o

1

CAN-Bus Timeout

Festlegung der Timeoutzeit des CAN-Eingangs (Mindestwert: 5 Minuten).

CAN-Bus Timeout S

Solange die Information laufend vom CAN-Bus eingelesen wird, ist der Netzwerkfehler des CAN-
Eingangs ,Nein*.

Liegt die letzte Aktualisierung des Wertes schon langer als die eingestellte Timeoutzeit zuriick, geht
der Netzwerkfehler von ,Nein® auf ,Ja“. Dann kann festgelegt werden, ob der zuletzt Ubermittelte
Wert oder ein auswahlbarer Ersatzwert ausgegeben wird (nur bei Einstellung Messgrol3e: Benutzer).

Da der Netzwerkfehler als Quelle einer Funktions-Eingangsvariablen ausgewéhlt werden kann, kann
auf den Ausfall des CAN-Busses oder des Sendeknotens entsprechend reagiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Netzwerkfehler aller CAN-Eingange zur Verfugung.
Sensorcheck

Mit Sensorcheck ,Ja“ steht der Sensorfehler des Sensors, von dem der CAN-Eingang tibernommen
wird, als Eingangsvariable einer Funktion zur Verfiigung.

Sensarcheck [Ja ]

Messgrolie

Wird als MessgroRe ,Automatisch“ Gbernommen, so wird die Einheit, die der Senderknoten vorgibt,
im Regler angewendet.

Messgrole

Automatisch ]

Bei Auswahl ,Benutzer kénnen eine eigene Einheit, eine Sensorkorrektur und bei aktivem Sensor-

check eine Uberwachungsfunktionen ausgewanhlt werden.
SETISUTCTIBLE

ALtarnatiseh

Messgrolie

Jedem CAN-Eingang wird eine eigene Einheit zugeordnet, die abweichend zur Einheit des Sendekno-
tens sein kann. Es stehen verschiedene Einheiten zur Verfugung.

Diese Auswahl wird nur bei Messgréle ,Benutzer
Einheit Temperatur 2C angezeigt.
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Wert bel Timeout

Diese Auswahl wird nur bei MessgréRe ,Benutzer” angezeigt.

Wird die Timeout-Zeit tUberschritten, kann festgelegt werden. ob der zuletzt Ubermittelte Wert (,Un-
verandert®) oder ein einstellbarer Ersatzwert ausgegeben wird.

wert bei Tirmeout [!_Jrr-;;-rﬁurud;-r'r wert bei Timeout [ Benutzerdefiniert ]

=

Eenitzerdefitien: Ausgabewert [ 20,0 °C ]

Sencnrlnrrelktir

Sensorkorrektur
Diese Auswahl wird nur bei MessgroRe ,Benutzer® angezeigt.
Der Wert des CAN-Eingangs kann um einen festen Wert korrigiert werden.

Sensorkorrektur 0.0 K
Sensorfehler /
kurzschluss- [ | Kurzschluss- [,,_
schwelle Standard schwella Standared
- : Eemntzerdefimient
Kurzschlusswert Standard kKirrarhlisawert
Uﬂﬁerlzlzlrechungs- ctardard
o . J Kurzschluss- Benutzerdefiniert
schwelle
Linterbrechungs-
T 9 Standard Schwellwert [D.D C ]

Diese Auswahl wird nur bei aktivem Sensorcheck und bei Messgrélie ,Benutzer® angezeigt.

Bei aktivem ,Sensorcheck® steht der Sensorfehler eines CAN-Eingangs als Eingangsvariable von
Funktionen zur Verfigung: Status ,Nein“ fir einen korrekt arbeitenden Sensor und ,Ja“ fir einen De-
fekt (Kurzschluss oder Unterbrechung). Damit kann z.B. auf den Ausfall eines Sensors reagiert wer-
den.

Werden die Standard-Schwellen ge_\_/véhlt, dann wird ein Kurzschluss bei Unterschreiten der Mess-
grenze und eine Unterbrechung bei Uberschreiten der Messgrenze angezeigt.

Die Standard-Werte fiir Temperatursensoren sind bei Kurzschluss -9999,9°C und bei Unterbrechung
9999,9°C. Diese Werte werden im Fehlerfall fur die internen Berechnungen herangezogen.

Durch geeignete Auswahl der Schwellen und Werte fir Kurzschluss oder Unterbrechung kann bei
Ausfall eines Sensors am Sendeknoten dem Regler ein fixer Wert vorgegeben werden, damit eine
Funktion im Notbetrieb weiterarbeiten kann (fixe Hysterese: 1,0°C).

Die Kurzschlussschwelle kann nur unterhalb der Unterbrechungsschwelle definiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Sensorfehler aller Eingange, CAN- und DL-Eingange zur
Verfligung.
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CAN-Digitaleingénge

Es konnen bis zu 64 CAN-Digitaleingange programmiert werden. Diese werden durch die Angabe der
Sender-Knotennummer sowie der Nummer des CAN-Ausganges des Sendeknotens festgelegt.

Die Parametrierung ist fast identisch mit der der CAN-Analogeingange.

Unter MessgroR3e /Benutzer kann die Anzeige fur den CAN-Digitaleingang von AUS / EIN auf Nein /
Ja geandert werden und es kann festgelegt werden, ob bei Uberschreiten der Timeout-Zeit der zuletzt
Ubermittelte Status (,Unverandert”) oder ein auswahlbarer Ersatzstatus ausgegeben wird.

CAN-Analogausgange
Es konnen bis zu 32 CAN-Analogausgénge programmiert werden. Diese werden durch die Angabe
der Quelle im Regler festgelegt.

[ CAN-Bus

|

CAN-Analogausgange

3

CAN-Analogausgang 1/

[unbenutzt ]

d

Angabe der Quelle im Regler, von der der Wert fur den CAN-Ausgang stammit.

e Eingénge e Fixwerte
e Ausgange e Systemwerte
e Funktionen e DL-Bus

Beispiel: Quelle Eingang 1
CAN-Analogausgang 1

Eingange

1: T.kollektor

Messwert

71.1°C
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Bezeichnung und Sendebedingung

Jedem CAN-Analogausgang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Be-
zeichnung erfolgt wie bei den Eingdngen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerde-
finiert.

Beispiel:
Bezeichnung

Temperatur |stwert

. -
'y g

T.kollektor

Sendebedingung
Beispiel:
Sendebedingung

bei Anderung = 1.0K
Blockierzeit 10s
Intervallzeit ST
bei Anderung > 1.0 K Bei einer Anderung des aktuellen Wertes gegeniiber dem zuletzt gesen-

deten von mehr als 1,0K wird erneut gesendet. Es wird die Einheit der
Quelle tbernommen (Mindestwert: 0,1K).

Blockierzeit 10 s Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten Ubertragung
um mehr als 1,0K wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut tGber-
tragen (Mindestwert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 m Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten Ubertragen, auch wenn er sich
seit der letzten Ubertragung nicht um mehr als 1,0K geandert hat (Min-
destwert: 1 Minute).
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CAN-Digitalausgange

Es kénnen bis zu 32 CAN-Digitalausgange programmiert werden. Diese werden durch die Angabe
der Quelle im Regler festgelegt.

Die Parametrierung ist bis auf die Sendebedingungen identisch mit der der CAN-Analogausgénge.

Bezeichnung und Sendebedingungen

Jedem CAN-Digitalausgang

kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Be-

zeichnung erfolgt wie bei den Eingadngen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerde-

finiert.
Beispiel:

Bezeichnung

-

Alusgang Allgemein

Anforderung Warmepumpe

1

"

Sendebedingung
Beispiel:
Sendebedingung

bei Anderung |a
Blockierzeit 105
Intersallzeit S

bei Anderung Ja/Nein

Senden der Nachricht bei einer Zustandsanderung

Blockierzeit 10 s

Andert sich der Wert innerhalb von 10 Sek. seit der letzten Ubertragung,
wird der Wert trotzdem erst nach 10 Sek. erneut Ubertragen (Mindest-
wert: 1 Sek.).

Intervallzeit 5 m

Der Wert wird auf jeden Fall alle 5 Minuten Ubertragen, auch wenn er sich
seit der letzten Ubertragung nicht geandert hat (Mindestwert: 1 Minute).
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Aktive CAN-Knoten
@Az@«B8@ 7 B2 0811 12 13 14 15 lﬁl

=7 ]
=l iertetbersicht J

Mi 01.06.2016 11:0d

-
L———,

Mo 29.02.2016 10:23

knotennumimer
Eezeichnung
Status

fr Knotennummer 32 Aktualls_leren
Bezeichnung RSME10 der Ansicht

Durch Antippen des Feldes werden die aktiven CAN-Knoten im CAN-Busnetz angezeigt. Mit ,Status”
wird der CAN-Bus-Status des Reglers angezeigt. Der Status wechselt nach dem Reglerstart nach
einem vorgeschriebenen Verfahren automatisch von init. — preop(erational) — operat(ional). Erst
dann kann mit anderen CAN-Busgeraten kommuniziert werden.

In dieser Ansicht wird ein RSM610 mit der Knotennummer 32 im CAN-Busnetz angezeigt.
Durch Antippen eines CAN-Busgerates der X2-Serie gelangt man in das Menl des Gerates.

Andere CAN-Busgerate und das C.M.l. werden zwar angezeigt, ein Einstieg in deren Menus ist aber
nicht moglich.

Um wieder in das Menii des eigenen Reglers zu gelangen, wird der Regler in dieser Ubersicht ange-
tippt.
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DL-Bus

Der DL-Bus dient als Busleitung fir diverse Sensoren und/oder zur Messwertaufzeichnung (,Daten-
logging®) mittels C.M.l. oder D-LOGG.

Der DL-Bus ist eine bidirektionale Datenleitung und nur mit Produkten der Fa. Technische Alternative
kompatibel. Das DL-Busnetz arbeitet unabhéngig vom CAN-Busnetz.

Dieses Menu enthalt alle Angaben und Einstellungen, die fir den Aufbau eines DL-Bus-Netzwerkes
notwendig sind.

Der Leitungsaufbau eines DL-Busnetzes wird in der Montageanleitung des Reglers beschrieben.

DzE4B8 7 B2 @811 12 12 1@ 15 1‘5l Mi 01.06,2016 11:04

DL-Einstellungen

= Uber diese Schaltflache kann die Datenausgabe
DL EmStE”ungen fur das Datenlogging Uber DL-Bus und fur die An-
zeigen im Raumsensor RAS-PLUS ein- oder aus-
geschaltet werden. Fur das DL-Datenlogging wird
das C.M.I. verwendet. Es werden nur die Ein- und
Ausgangswerte und 2 Warmemengenzahler, aber
keine Werte der Netzwerkeingénge ausgegeben.

Datenausgabe
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DL-Eingang
Uber einen DL-Eingang werden Sensorwerte von DL-Bussensoren iibernommen.
Es kdnnen bis zu 32 DL-Eingadnge programmiert werden.

Beispiel: Parametrierung des DL-Eingangs 1

DL-Bus

DL-Eingang

DL-Einga ng‘l /
P a—

g

Auswabhl: Analog oder Digital

DL-Eingang 1

Tvp Analog
DL-Bus Adresse 1
DL-Bus Indesx 1

DL-Bus Adresse und DL-Bus Index

Jeder DL-Sensor muss eine eigene DL-Busadresse haben. Die Einstellung der Adresse des DL-
Sensors wird im Sensor-Datenblatt beschrieben.

Die meisten DL-Sensoren konnen verschiedene Messwerte erfassen (z.B. Volumenstrom und Tem-
peraturen). Es muss fur jeden Messwert ein eigener Index angegeben werden. Der zutreffende Index
kann den dem Datenblatt des DL-Sensors entnommen werden.
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Bezeichnung

Jedem DL-Eingang kann eine eigene Bezeichnung gegeben werden. Die Auswahl der Bezeichnung
erfolgt wie bei den Eingéngen aus verschiedenen Bezeichnungsgruppen oder benutzerdefiniert.

Beispiel: Bezeichnung

Temperatur Istwert

T.Solar WL

1

DL-Bus Timeout

Solange die Information laufend vom DL-Bus eingelesen wird, ist der Netzwerkfehler des DL-
Eingangs ,Nein®.

Wird nach dreimaliger Abfrage des DL-Sensorwertes durch den Regler kein Wert Gbermittelt, so geht
der Netzwerkfehler von ,Nein® auf ,Ja“. Dann kann festgelegt werden, ob der zuletzt Ubermittelte
Wert oder ein auswahlbarer Ersatzwert ausgegeben wird (nur bei Einstellung Messgréf3e: Benutzer).

Da der Netzwerkfehler auch als Quelle einer Funktions-Eingangsvariablen ausgewéahlt werden kann,
kann auf einen Ausfall des DL-Busses oder des DL-Sensors entsprechend reagiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Netzwerkfehler aller DL-Eingénge zur Verfligung.
Sensorcheck

Sensors, von dem der DL-Eingang tbernommen
wird, als Eingangsvariable einer Funktion zur Ver-
flgung.

Mit Sensorcheck ,Ja“ steht der Sensorfehler des
Sensorcheck []a ]

Messgrofde

Wird als Messgroflie ,Automatisch® Gbernommen,
] so wird die Einheit, die der DL-Sensor vorgibt, im
Regler angewendet.

Bei Auswahl ,Benutzer® kdnnen eine eigene Einheit, eine Sensorkorrektur und bei aktivem Sensor-

check eine Uberwachungsfunktionen ausgewahlt werden.
SEMISUICTIBUR

Messgrole [Autnmatisch

Aemeteet

Messqralke

Jedem DL-Eingang wird eine Einheit zugeordnet, die abweichend zur Einheit des DL-Sensors sein
kann. Es steht eine Vielzahl an Einheiten zur Verfigung.

Diese Auswahl wird nur bei MessgrofRe ,Benutzer’
Einheit Termperatur *C angezeigt.

Wert bei Timeout
Diese Auswahl wird nur bei Messgrofe ,Benutzer® angezeigt.

Wird ein Timeout festgestellt, kann festgelegt werden. ob der zuletzt Gbermittelte Wert (,Unverandert)
oder ein auswéhlbarer Ersatzwert ausgegeben wird.

l

—

wart bei Timeaout Urrszrandart wert bei Timeaout [Benutzerdefiﬂiert ]

EeritEerdefiret: Ausgabewert [ 0.0°c ]

Senanrkarraldtor
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Sensorkorrektur
Diese Auswahl wird nur bei MessgréRe ,Benutzer” angezeigt.
Der Wert des DL-Eingangs kann um einen festen Differenzwert korrigiert werden.

Sensorkorrektur 0.0 K

Sensorfehler

kurzschluss- [ ] Kurzschluss- I',__ |
- ohlielle Standard e ol Standared
Eennizerdefimient

Kurzschlusswert Standard Kirzarhlizaweart
Uﬂﬁerlzlnlrechungs- ctardard
SN i | Kurzschluss- defin

cehn e Benutzeraetiniert
Lnterbrechungs- [
_— 4 Standard Schwellwert [D.D e ]

Diese Auswahl wird nur bei aktivem Sensorcheck und bei Messgrolie ,Benutzer® angezeigt.

Bei aktivem ,Sensorcheck® steht der Sensorfehler eines DL-Eingangs als Eingangsvariable von
Funktionen zur Verfiigung: Status ,Nein“ fir einen korrekt arbeitenden Sensor und ,Ja“ fir einen De-
fekt (Kurzschluss oder Unterbrechung). Damit kann z.B. auf den Ausfall eines Sensors reagiert wer-
den.

Werden die Standard-Schwellen gewahlt, dann wird ein Kurzschluss bei Unterschreiten der Mess-
grenze und eine Unterbrechung bei Uberschreiten der Messgrenze angezeigt.

Die Standard-Werte fur Temperatursensoren sind bei Kurzschluss -9999,9°C und bei Unterbrechung
9999,9°C. Diese Werte werden im Fehlerfall fur die internen Berechnungen herangezogen.

Durch geeignete Auswahl der Schwellen und Werte fiir Kurzschluss oder Unterbrechung kann bei
Ausfall eines Sensors am Sendeknoten dem Regler ein fixer Wert vorgegeben werden, damit eine
Funktion im Notbetrieb weiterarbeiten kann (fixe Hysterese: 1,0°C).

Die Kurzschlussschwelle kann nur unterhalb der Unterbrechungsschwelle definiert werden.

In den Systemwerten / Allgemein steht der Sensorfehler aller Eingange, CAN- und DL-Eingange zur
Verfligung.

DL-Digitaleingange

Der DL-Bus ist so vorbereitet, dass auch Digitalwerte ibernommen werden kénnen. Derzeit gibt es
aber noch keinen Anwendungsfall dafur.

Die Parametrierung ist fast identisch mit der der DL-Analogeingange.

Unter Messgrof3e /Benutzer kann die Anzeige fur den DL-Digitaleingang auf Nein/Ja geandert wer-
den:

Buslast von DL-Sensoren

Die Versorgung und die Signalibergabe von DL-Sensoren erfolgt gemeinsam uber eine 2-polige
Leitung. Eine zusatzliche Unterstiitzung der Stromversorgung durch ein externes Netzgerat (wie beim
CAN-Bus) ist nicht moglich.

Durch den relativ hohen Strombedarf der DL-Sensoren muss die ,Buslast“ beachtet werden:

Der Regler UVR 16x2 liefert die maximale Buslast von 100%. Die Buslasten der DL-Sensoren werden
in den technischen Daten der jeweiligen DL-Sensoren angefihrt.

Beispiel: Der DL-Sensor FTS4-50DL hat eine Buslast von 25%. Es kdnnen daher maximal vier
FTS4-50DL an den DL-Bus angeschlossen werden.
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DL-Ausgang

Uber einen DL-Ausgang kénnen Analog- und Digitalwerte in das DL-Busnetz gesendet werden. Z.B.
kann ein Digitalbefehl zum Aktivieren eines O,-Sensors O2-DL ausgegeben werden.

Beispiel: Parametrierung des DL-Ausgangs 1

[ DL-Bus

DL-Ausgang

B

DL-Ausgang 1/

S

\ 4

Angabe der Quelle im Regler, von der der Wert fir den DL-Ausgang stammit.
e Eingénge

Ausgange

Funktionen

Fixwerte

Systemwerte

CAN-Bus Analog

CAN-Bus Digital

[unbenutzt

Beispiel: Digitalwert, Quelle Ergebnis Logik-Funktion

DL-Ausgang 1

Funktionen

18: Logik

Ergebnis

ElrM
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Bezeichnung und Zieladresse

Bezeichnung und Angabe der Zieladresse des DL-Sensors, der aktiviert werden soll.

Fur die Aktivierung des O,-Sensors hat der Index keinen Einfluss und kann vernachlassigt werden.
Beispiele:

Bezeichnung

Benutzer

Q2-5ensar

L -
'y o

Zieladresse

DL-Bus Adresse [ 1 ]

DL-Eus Indes [ 1 ]
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Grundeinstellungen

Grundeinstellungen
2@ 4 BB 7 B2 @811 12 12 @& 15 151 lmi 01.06.2016 11:05

E Fizwerte J

_@ Funktionen

" C AN
RS CAN-Bus PR DLEus

Ausgange

Grundeinstellunden

e

Sprache Deutsch

Helligkeit ’ 100.0 %

Display Timeout ’ 30m 583 ﬂ

Simdatiop LAUS ( ] Anzeige nur im Expertenmodus
Zugang Menu rﬁl‘mwender (

Yiahrung ’ Euro &\

Anzeige nur im Fachmann- oder

Expertenmodus
Eenutzerdefinierte Bezeichnungen

In diesem Menl werden Einstellungen durchgeflihrt, die in der Folge fir alle weiteren MenUs gelten.

Sprache

Auswahl der Displaysprache

Helligkeit

Auswahl der Displayhelligkeit zur Anpassung an die Umgebungshelligkeit (Einstellbereich: 5,0 —
100,0%

Display Timeout

Das Display wird nach einer einstellbaren Zeit, wahrend der vom Benutzer keine Aktivitdten gesetzt

werden, abgeschaltet. Durch Antippen der Bedienoberflache wird das Display wieder aktiviert (Ein-
stellbereich: 5 Sekunden bis 30 Minuten)
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Simulation

Mdglichkeit den Simulationsmodus zu aktivieren (nur im Expertenmodus méglich):
¢ Keine Mittelwertbildung der AuRentemperatur in der Heizkreisregelung.
¢ Alle Eingénge werden als PT1000 Fuhler vermessen, auch wenn eine andere Sensortype de-
finiert ist.

¢ Keine Auswertung eines Raumsensors als RAS.

Auswahl: AUS
Analog — Simulation mit dem Entwicklungsset EWS16x2
CAN-Simboard — Simulation mit dem SIM-BOARD-USB-UVR16x2 zur Simulation in
einer Anlage

Der Simulationsmodus wird automatisch beim Verlassen der Expertenebene beendet.

Wahrung

Auswahl der Wahrung fur die Ertragszahlung

Zugang Menu

Festlegung, aus welcher Benutzerebene der Zugang zum Hauptmen erlaubt wird.

Lol iy L L

Simulation FaehmEmn

Zugang Menu

Ist der Zugang zum MenlU nur dem Fachmann oder dem Experten erlaubt, muss bei Anwahl des

Hauptmeniis aus der Startseite der Funktionstbersicht (Schaltflache
Passwort eingegeben werden.

) das entsprechende

Beim Neustart des Reglers wird entweder die Funktionsubersicht (falls geladen) oder bei einge-
schranktem Zugang die Tastatur fur das Passwort angezeigt.

Passwort eingeben
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Benutzerdefinierte Bezeichnungen

In diesem Menu kann man fir alle Elemente des Reglers benutzerdefinierten Bezeichnungen ein-
geben, andern oder l6schen. Dieses Menl kann nur aus der Fachmann- oder Expertenebene
angewahlt werden.

Ansicht mit bereits definierten Bezeichnungen

Y’

Grundeinstellungen

Benutzerdefinierte Bezeichnungen

Analogausgang [

Kalender Heizkreis 1

Schaltuhr Heizkreis 243

| B

Fur die Anderung oder Neuanlage steht eine alphanumerische Tastatur zur Verfiigung.

Analogausgang

O JWIERIT]Z] U] IrJo]p]
AlSTOTFIGIH] TR

LJP B 0E

]

Es kénnen bis zu 100 verschiedene Bezeichnungen vom Benutzer definiert werden. Die maximale
Zeichenanzahl pro Bezeichnung ist 24

Die bereits definierten Bezeichnungen stehen allen Elementen (Eingadnge, Ausgange, Funktionen,
Fixwerte, Bus-Ein- und Ausgange) zur Verfigung.
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Benutzer

Benutzer
@z8«B8E 7 B> @811 12 12 18 15 151 Mi 01.06.2016 11:21

Aktueller Benutzer

[ Benutzer

Anwender

Fachrmann

Auswahl ob der Benutzer Experte, Fachmann oder Anwender ist.

Zum Einstieg in die Fachmann- oder Expertenebene ist die Eingabe eines Passwortes notwendig,
das vom Programmierer vorgegeben werden kann.

Nach dem Laden von Funktionsdaten aus der Experten- oder Fachmannebene springt der
Regler in die Anwenderebene zurick und tbernimmt die programmierten Passwarter.

Nach einem Reglerstart befindet sich der Regler immer in der Anwenderebene.

Passwort andern

; Der Experte kann die Passworte fir
Fachmann i Fachmann und Experte &andern. Der
Fachmann kann nur das Fachmann-
Passwort andern. Die Lange des Pass-
worts und die Art der Zeichen sind belie-
big.
Zur Anderung eines Passworts ist zuerst
die Eingabe des alten Passwortes erfor-
| derlich.
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Benutzer

Liste der erlaubten Aktionen

Benutzer Anzeigen und erlaubte Aktionen
e Funktionsubersicht mit Bedienmoglichkeit
e Zugang zum Hauptmenid nur, wenn in den ,Grundeinstellungen® far ,Anwen-
der” freigegeben
e Wertelbersicht
e Eingange: nur Anzeige, kein Einstieg in die Parameter
e Ausgéange: Anderung des Ausgangsstatus der fur den Anwender freigegebenen
Ausgénge, Anzeige der Betriebsstunden, kein Einstieg in die Parameter
q e Fixwerte: Anderung des Wertes oder des Status der fiir den Anwender freige-
Anwender gebenen Fixwerte, kein Einstieg in die Parameter
e Funktionen: Anzeige des Funktionsstatus, kein Einstieg in die Parameter
e Meldungen: Anzeige aktiver Meldungen, Meldungen verbergen und l6schen
e CAN- und DL-Bus: kein Einstieg in die Parameter
e Grundeinstellungen: Sprache, Helligkeit und Display Timeout veranderbar
e Benutzer: Anderung Benutzer (mit Passworteingabe)
o Systemwerte: Einstellung von Datum, Uhrzeit, Standortdaten, Anzeige der Sys-
temwerte
Zusatzlich:
e Zugang zum Hauptmeni nur, wenn in den ,Grundeinstellungen® fur Fach-
mann oder Anwender freigegeben
e Anderung der Parameter fur Eingange (auRRer Typ und MessgréRe), keine
Neudefinition
e Anderung der Parameter fiir Ausgange (auBer Typ; Status nur, wenn fir An-
wender oder Fachmann freigegeben) ), keine Neudefinition
Fachmann e Anderung der Parameter fiir Fixwerte (aufRer Typ und MessgroRe, Wert oder
Status nur, wenn fir Anwender oder Fachmann freigegeben) ), keine Neude-
finition
e Grundeinstellungen: Anderung und Neudefinition benutzerdefinierter Be-
zeichnungen, Auswahl der Wahrung
e Funktionen: Anderung von benutzerdefinierten Eingangsvariablen und Pa-
rametern, Ausgangsvariable sind sichtbar
e alle Einstellungen in den Menis CAN- und DL-Bus
e Aktionen der Datenverwaltung
Experte Dem Experten sind alle Aktionen erlaubt und alle Anzeigen zuganglich.

Automatische Umschaltung

Im Normalfall schaltet der Regler automatisch 30 Minuten nach dem Einloggen als Experte oder
Fachmann in den Anwendermodus zurtick.

Fur Programmier- oder Testzwecke kann diese automatische Umschaltung ausgeschaltet werden,
indem der Experte das Menul ,Experten-Passwort andern“ wahlt, zuerst das alte Passwort und dann
nichts eingibt (also auch nicht ,0“) und mit dem Hakchen bestatigt.

Das gleiche ist sinngemalf auch fir das Fachmann-Kennwort maglich.

Wird eine neue Programmierung geladen, springt der Regler wieder in die Anwenderebene zurtick, es
gilt das vom Programmierer vergebene Expertenkennwort.
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Version

Version und Seriennummer

In diesem Menil werden die Seriennummer, interne Produktionsdaten und der Namen der aktuellen
Funktionsdaten (mit Datum) angezeigt.

Mi 01.05.2016 11:24

@z8aBE 7 Bo @811 12 12 & 15 151

.:- HI .Ilq. CAN-BUS J : I -: .| :

(— Version ]

wersion: s 1,18
Serighnumimer: 16x2-000000
Produktionsdatum: 0.1.1900
Bootsektor Mr.: 0.00
Hardware(Deckel): 00
Hardwara(Netz): 00

Few: AS80

Aktuelle Funktionsdaten: Alle Funktionen.dat
(1.6.2016-12:26)

Aktuelle Funktionsobersicht: Design.x<2d
Interne Kennzahl: 640070B7

Die Seriennummer ist auch am Leistungsschild des Reglers ersichtlich (obere Seitenflache).
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Datenverwaltung

Datenverwaltung

Nur im Fachmann — oder Expertenmodus bedienbar
Folgende Aktionen kénnen in diesem MenU durchgefihrt werden:

¢ Funktionsdaten speichern. laden oder l6schen
Firmware laden
Funktionstbersicht laden oder I6schen
Statusanzeige des Datentransfers
Neustart des Reglers

16 l

Dz@4=87862910-11 12 12 & 15

AN ey |

Mi 01.06.20156 11:28

Systermwerte

Funktionsdaten

[ Datenverwaltung

Funktionsdaten

Speichern...

Totalreset durchfuhren

Aktuelle Funktionsdaten: Alle Funktionen.dat Anzeige der aktue‘llen
(1.6.2015-12:25) Funktionsdaten mit

Zeitpunkt der Ladung
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Datenverwaltung

Von der SD-Card kdnnen Funktionsdaten in den Regler oder in andere X2-Gerate geladen werden.
Es kénnen mehrere Funktionsdaten auf der SD-Karte gespeichert sein.

Der Datentransfer ist erst nach Eingabe des Fachmann- oder Expertenpassworts des Zielgerats
moglich.

Nach der Auswahl der gewunschten Funktionsdaten (*.dat-Datei) erfolgt die Abfrage, wie die Z&hler-
stande und Kalibrierwerte des Warmemengenzahlers behandelt werden sollen.

Zahlerstande der Ausgange ... Folgende Aktionen kénnen ausgewahlt werden:
[ Beibehalten ]

Zahlerstande won Funktionen ...
[ Eeibehalten ]

=T
Kalibrierwerte(wrz]) ...
[ Eeibehalten ]
Beibehalten Die Zahlerstande bzw. Kalibrierwerte werden vom Regler Ubernom-
men.

Anwendungsbeispiel: Nach einer Programmanderung mit TAPPS

Zuriicksetzen Die Zahlerstande bzw. Kalibrierwerte werden auf null zuriickgesetzt.

Laden von Funktionsdaten | Die Zahlerstande bzw. Kalibrierwerte werden von den Funktionsda-
ten, die in den Regler geladen werden sollen, (bernommen.

Anwendungsbeispiel: Austausch eines Reglers. Die Funktionsda-

ten werden vom alten Regler Glbbernommen und dessen Zahlerstande
sollen in den neuen Regler eingespielt werden.

. «
Mit Antippen von werden die neuen Funktionsdaten geladen, mit wird der Vorgang abgebro-
chen.

Werden Funktionsdaten in den Regler geladen, wird eine Datei _Backup.dat mit den alten Funkti-
onsdaten auf der SD-Karte angelegt.

Nach dem Laden von Funktionsdaten springt der Regler in die Anwenderebene zu-
rack.
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Datenverwaltung

L6éschen, Umbenennen und Versenden von gespeicherten Datei-
en
Um gespeicherte Dateien umzubenennen oder zu l6schen, tippt man auf das Plus-Symbol, dann wird

eine Auswabhl sichtbar: 7/
J Test.dat

J Test.dat ]
) & :
—

Datei |[6schen

Datei umbenennen
Datei an ausgewahlten Knoten senden
Ruckkehr aus dieser Auswahl durch nochmaliges Antippen des Symbols.

Datei l6schen

V4
Es erscheint eine Sicherheitsanfrage, die durch Antippen von D bestéatigt wird.

#
Durch Antippen von q wird der Vorgang abgebrochen.

Datei umbenennen

Mit Hilfe einer Tastatur kann der Dateiname geéndert werden (keine Umlaute mdéglich). Der Dateina-
me darf aus maximal 63 Zeichen bestehen und keinen Punkt oder Umlaute enthalten.

Datei an ausgewahlten Knoten senden

Damit ist es moglich, Funktionsdaten an andere CAN-Busteilnehmer mit X2-Technik (z.B. RSM610,
CANEZ2, CAN-1/O45) zu senden.

ausgewahlten Knoten senden?
"Test.dat" —

(oqovaner |

Wollen Sie die Datei wirklich an den a

4
Auswahl der Knotennummer und abschlieRend Antippen von D
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Datenverwaltung
Speichern...

l Speichern...

Die aktuellen Funktionsdaten kénnen auf die SD-Card gespeichert werden.

Den Funktionsdaten kdénnen eigene Bezeichnungen vergeben werden. Es kdnnen mehrere Funkti-
onsdaten gespeichert werden.

Beispiel:

1 +++ j

J CAN-1045.dat

& BN EEE——

| J Sirmulation.dat

J Test.dat

In diesem Beispiel sind bereits mehrere Funktionsdaten auf der SD-Karte gespeichert.

— . .
Sollen die Funktionsdaten unter neuem
1 +++ [

Namen gespeichert werden, wird in das

Schaltfeld getippt. Dann ist die Vergabe
eines neuen Namens mdglich und die Datei wird gespeichert (keine Umlaute moglich). Der Dateina-
me darf aus maximal 63 Zeichen bestehen und keinen Punkt oder Umlaute enthalten.

& Um Funktionsdaten von einem anderen
J T+ X2-Gerat auf die SD-Karte des Reglers zu
L laden, tippt man auf das Plus-Symbol.

1 s Die Schaltflache klappt auf und man tippt auf den griinen Pfeil.

v

Es erfolgt nun eine Abfrage des Knotens und die Eingabemdoglichkeit eines eigenen Dateinamens.

Wollen Sie die Funktionsdaten
wirklich von dem ausgewahlten a
Knoten speichern?

II+++II

Bitte wahlen ]
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Datenverwaltung

Firmware Laden...

Firmware /

Von der SD-Card kann die Firmware (= Betriebssystem, Datei *.bin) in den Regler oder auch in ande-
re X2-Gerate (ausgenommen: andere UVR16x2) am CAN-Bus geladen werden. Es kbnnen mehrere
Betriebssystemversionen auf der SD-Karte gespeichert sein.

Der Datentransfer ist erst nach Eingabe des Fachmann- oder Expertenpassworts des Zielgerats
moglich.

Wie beim Laden von Funktionsdaten kénnen die gespeicherten Firmware-Dateien geldscht, umbe-
nannt oder in andere X2-Geréten geladen werden.

[ Firmware

[ Laden..;

(o | . /;. _L:

Datei lI6schen
Datei umbenennen
Datei an ausgewahlten Knoten senden
Ruckkehr aus dieser Auswahl durch nochmaliges Antippen des Symbols.

Funktionsiubersicht Laden.../L6schen...

. . . Von der SD-Card kann die Funktionstiber-
[ Funktionsiubersicht ] sicht (Datei *.x2d, TA-Designer Mindest-

: version: 1.15) in das Gerat geladen oder
im Gerat geldscht werden. Es kdnnen
mehrere Dateien auf der SD-Karte ge-
speichert sein.

Nach Auswahl der Datei kommt eine Si-
cherheitsabfrage, da die aktuelle Funkti-
Aktuelle Funktionsubersicht: Design.x2d | onsubersicht im Gerat uberschrieben wird.

(1.6.2016-12:39]

Durch ,Loschen...“ wird die gespeicherte Funktiénsi]bersicht im Gerat geldscht. Nach Auswahl der
Datei kommt eine Sicherheitsabfrage.

PR
Die Sicherheitsabfragen werden entweder mit Antippen von D (= Ja) oder von || (= Nein) beant-
wortet.
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Datenverwaltung

Status

Status ]

Erfolgreich! '

Hier wird angezeigt, ob ein Datentransfer mittels Datenverwaltung von der SD-Karte in den Regler
oder umgekehrt erfolgreich war.

Diese Statusanzeige gilt nicht fir Datentransfers von einem anderen Regler, einem C.M.l. oder ei-
nem CAN-Monitor.

Totalreset

[ Datenverwaltung

Funktionsdaten

Ein Totalreset ist nur aus der Fachmann- oder Expertenebene nach einer Sicherheitsabfrage maglich.
Ein Totalreset l6scht die Funktionsmodule, die Parametrierung aller Ein- und Ausgénge, Bus-Ein-
und Ausgange, Fix- und Systemwerte.

Die Einstellungen fir die CAN-Knotennummer und die CAN-Busrate bleiben erhalten.

Nach dem Antippen kommt eine Sicherheitsabfrage, ob ein Totalreset durchgefiihrt werden soll.

Wollen Sie wirklich? 'a

11 kY 11
Totalreset durchfuhren Diese Frage wird entweder mit Antip-

| *
———| penvon (= Ja) oder von | (=

Nein) beantwortet.

Ein Totalreset kann auch durch Driicken der Bedienoberflache bei der Inbetriebnahme des Reglers
wahrend der Anzeige des TA-Logos durchgefihrt werden. Nach Ablauf der 5 Sekunden fir den
Start der Kalibrierung erscheint eine Sicherheitsabfrage.

Hier wahlt man den gewiinschten Vorgang oder kann durch Antippen von M in das Hauptmeni
des Reglers wechseln. Ll

Bei einem Totalreset wird eine Datei _Backup.dat mit den alten Funktionsdaten auf der SD-Karte
angeleqgt.
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Datenverwaltung

Neustart

Status

Erfolgreich! /T

Am Ende des Menis ,Datenverwal-
tung“ besteht die Moglichkeit, einen
Neustart des Reglers nach einer Si-
cherheitsabfrage durchzufiihren ohne
den Regler vom Netz zu trennen.

Reset

Durch kurzen Tastendruck (mit einem diinnen Stift) auf die Reset-Taste auf der Vorderseite des Reg-
lers und Loslassen bevor der Pfeifton endet startet der Regler neu (= Reset).

Laden der Firmware des Auslieferungszustands
In Sonderfallen kann es notwendig sein, die Firmware des Reglers wieder in den Auslieferungszu-
stand zu setzen. Gleichzeitig wird ein Totalreset durchgefuhrt.

Durch Tastendruck (mit einem dunnen Stift) auf die Reset-Taste auf der Vorderseite des Reglers
wahrend des Einschaltens wird das Laden der Original-Firmware zum Zeitpunkt der Auslieferung
gestartet.

Die Taste muss so lange gehalten werden, bis der Pfeifton beendet ist.

r ™

Reset-Taste

- o
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Datenverwaltung

Kalibrierung

Falls die Sensorpunkte des Touchscreens mit der Hintergrundgrafik nicht Ubereinstimmen und
dadurch der Regler nicht mehr einwandfrei bedient werden kann, kann durch ,Kalibrierung“ der
Touchscreen neu eingestellt werden.

Die Kalibrierung kann durch Driicken der Bedienoberflache nach dem Reglerstart wahrend der An-
zeige des TA-Logos gestartet werden.

Es erscheint nach dem Reglerstart 5 Sekunden lang folgendes Display (die Sekunden werden herun-
tergezahlt):

Zum Kalibr m beruhren

Wird der Bildschirm innerhalb dieser Zeit bertihrt, startet der Kalibrierungsvorgang.
Zum Kalibrieren mussen alle 9 Zielpunkte nacheinander einzeln berihrt werden.

Anschlieend erfolgt die Moglichkeit eines Totalresets oder Weiterschalten in das Hauptmenu des
Reglers (siehe nachfolgende Beschreibung).

Change-Log
Jede Anderung im Regler wird in der Datei CHANGE.LOG auf der SD-Karte des Reglers mit dem
genauen Zeitpunkt protokolliert und kann daher nachverfolgt werden.
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Systemwerte

Systemwerte

In diesem Menil wird der Status von Systemwerten angezeigt, die fir Funktions-Eingangsvariablen
und CAN- und DL-Ausgéange als Quelle zur Auswahl stehen.

@z24@67 82 10.11 12 13 14 15 16 Mi 01.06.2016 11:46

Die Systemwerte sind in 4 Gruppen eingeteilt:

Systemwerte \

Systemwerte ,,Allgemein*“
Diese Systemwerte erlauben bei entsprechender Programmierung eine Uberwachung des Reglersys-
tems.

e Reglerstart e Sensorfehler DL
e Sensorfehler Eingange o Netzwerkfehler CAN
e Sensorfehler CAN e Netzwerkfehler DL

Reglerstart erzeugt 40 Sekunden nach Einschalten des Gerates bzw. einem Reset einen 20 Sekun-
den langen Impuls und dient zur Uberwachung von Reglerstarts (z.B. nach Stromausfallen) im Daten-
logging. Dazu sollte die Intervallzeit im Datenlogging auf 10 Sekunden gestellt sein.

Sensorfehler und Netzwerkfehler sind globale Digitalwerte (Nein/Ja) ohne Bezug auf den Fehlersta-
tus eines bestimmten Sensors bzw. Netzwerkeingangs.

Hat einer der Sensoren oder Netzwerkeingdnge einen Fehler, so andert sich der zustandige Grup-
pen-Status von ,Nein® auf ,Ja



Systemwerte ,,Zeit"

Die ,Impuls“-Werte“ erzeugen einen Impuls pro Zeiteinheit.

Sekunde (der laufenden Uhrzeit) o
Minute (der laufenden Uhrzeit) o
Stunde (der laufenden Uhrzeit) o
Sekundenimpuls o
Minutenimpuls .
Stundenimpuls .
Sommerzeit (Digitalwert AUS/EIN) o
Uhrzeit (hh:mm) o

Systemwerte ,,Sonne*“

Sonnenaufgang (Uhrzeit)
Sonnenuntergang (Uhrzeit)

Systemwerte

Systemwerte ,,Datum*

Tag

Monat

Jahr (ohne Jahrhundertwert)
Wochentag (beginnend mit Montag)
Kalenderwoche

Tag des Jahres

Tagesimpuls

Monatsimpuls

Jahresimpuls

Wochenimpuls

Minuten bis Sonnenaufgang (am gleichen Tag, lauft nicht Giber Mitternacht)

Minuten seit Sonnenaufgang
Minuten bis Sonnenuntergang

Minuten seit Sonnenuntergang (am gleichen Tag, lauft nicht tber Mitternacht)

Sonnenho6he (siehe Beschattungsfunktion)
Sonnenrichtung (siehe Beschattungsfunktion)
Sonnenhohe > 0° (Digitalwert ja/nein)
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Funktionsubersicht

Funktionsubersicht

Die Funktionslibersicht ist erst ab Reglerversion V1.04 realisierbar.

Die Programmierung der Funktionsubersicht erfolgt mit Hilfe der Software ,TA-Designer® und wird in
der Hilfedatei dieser Software beschrieben.

Sind mehrere UVR16x2-Regler oder Gerate mit X2-Technologie in der Anlage per CAN-Bus verbun-
den, so konnen auch Werte dieser Gerate angezeigt werden.

O
Durch Antippen der ,Home"-Flache wird die Funktionsiibersicht angezeigt. Diese Ubersicht ist
als einfache Bedienung und Anlagekontrolle fir den Anwender gedacht.
Die Funktionsubersicht kann mit Hilfe von Grafiken oder auch nur als Tabelle dargestellt werden.
Beispiele:

@234@6789 10-11 12 13 14 15 16

Mi 27.01.2016 12:47

Durch Tippen auf diese
Flache der Startseite
gelangt man wieder in
das Reglerment.

@zz24567 82 10-11 12 13 14 15 16 lDD 25,02, 2016 12:-4il

Heizkreis 1

Raumtemperatur 20.5°C Yy
Vorlauftemperatur 30.7 °C @
Aulentemperatur 0.4 °C
T.Raum Absenk 15.0 °C ——
T.Raum Normal 20.0"°C

. r
Vorhaltezeit om

Betrieh RAS
Heizkreispumpe EIN
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LED-Kontrolllampe

Die LED-Kontrollampe kann durch 3 Farben verschiedene Zustande anzeigen.

Anzeigen beim Reglerstart

LED-Kontrolllampe

Kontrollampe

Erklarung

Rot Dauerlicht

Der Regler bootet (= Startroutine nach dem Einschalten, einem Reset oder

Update) oder

Orange Dauerlicht

Hardware-Initialiserung nach dem Booten

Grin Blinken

Nach der Hardwareinitialisierung wartet der Regler ca. 30 Sekunden um alle fir
die Funktion notwendigen Informationen zu bekommen (Sensorwerte,

Netzwerkeingange)

Griun Dauerlicht

Normaler Betrieb des Reglers

Eine aktive Meldung kann durch eine geanderte LED-Anzeige angezeigt werden. Die Einstellung
dafur erfolgt im Parameterment der Funktion ,Meldung®.
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Technische Daten UVR16x2 (Relaisversion)

alle Eingange

Temperatursensoren der Typen PT1000, KTY (2 kQ/25°C), KTY (1
kQ/25°C), PT100, PT500, Ni1000, Ni1000TK5000 und Raumsensoren
RAS bzw. RASPT, Strahlungssensor GBS01, Thermoelement THEL,
Feuchtesensor RFS, Regensensor RES01, Impulse max. 10 Hz (z.B.
fur Volumenstromgeber VSG), Spannung bis 3,3V DC, Widerstand
(1-100kQ), sowie als Digitaleingang

Eingang 7

zuséatzlich Spannung (0-10 V DC)

Eingang 8

zusatzlich Stromschleife (4-20 mA DC), Spannung (0-10 V DC)

Eingang 15, 16

zusatzlich Impulseingang max. 20 Hz, z.B. fir Volumenstromgeber
VSG oder SO-Signale

Ausgang 1-4,6-11

Relaisausgange, teilweise mit Offner und SchlieRer

Ausgang 5

Relaisumschaltkontakt - potentialfrei

Ausgénge 12 - 16

Analogausgange 0-10V (max. 20mA) oder PWM (10V/1kHz) oder Er-
weiterungsmaglichkeit als Schaltausgange mit Zusatzrelaismodulen

Ausgang 16

zuséatzliche Eigenschatft: stabilisierter Spannungsausgang zur Versor-
gung von externen Sensoren

max. Buslast (DL-Bus)

100 %

CAN- Bus

Standard-Datenrate 50 kbit/s, einstellbar von 5 bis 500 kbit/s

12V / 24V DC

Versorgung fur externe Gerate, in Summe max. 6W

Differenztemperaturen

mit getrennter Ein- und Ausschaltdifferenz

Schwellwerte

mit getrennter Ein- und Ausschaltdifferenz oder mit fixer Hysterese

Temperaturmessbereich

PT100, PT500, PT1000: -200,0°C bis + 850°C mit einer Auflésung
von 0,1K

alle anderen Temperatursensoren: -49,9°C bis +249,9°C mit einer
Auflésung von 0,1K

Genauigkeit Temperatur

typ. 0,4K, max. £1K im Bereich von 0 - 100°C fur PT1000-Sensoren

Genauigkeit Wider-
standmessung

max. 1,6% bei 100kQ (Messgrofie: Widerstand, ProzessgroRe: Wider-
stand)

Genauigkeit Spannung

typ. 1%, max. 3% vom maximalen Messbereich des Eingangs

Genauigkeit Ausgang
0-10V

max. -2% bis +6%

max. Schaltleistung

Relaisausgénge : je 230V / 3A

Anschluss 100 - 230V, 50- 60Hz, (Ausgange Al — A1l und Gerat gemeinsam
abgesichert mit 6,3A flink)
Zuleitung 3 x Imm? HO5VV-F laut EN 60730-1 (Kabel mit Schutzkontaktstecker

im Sensor-Grundpaket enthalten)

Leistungsaufnahme

3,0 —4,5W, je nach Anzahl aktiver Schaltausgange

Schutzart IP40
Schutzklasse Il — Schutzisoliert @]
Zulassige Umgebungs- | +5 bis +45°C

temperatur
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Technische Daten UVR16x2...-D (Triac-Version)

Unterschiede der Ausgangseigenschaften zu Relaisversion:

Ausgang 1, 2,6, 7

Triac-Ausgéange

Ausgang 3, 4, 8-11

Relaisausgange, teilweise mit Offner und Schliel3er

Ausgang 5

Relaisumschaltkontakt - potentialfrei

Ausgange 12 - 16

Analogausgéange 0-10V (max. 20mA) oder PWM (10V/1kHz) oder Er-
weiterungsmaglichkeit als Schaltausgange mit Zusatzrelaismodulen

Ausgang 16

zusatzliche Eigenschatft: stabilisierter Spannungsausgang zur Versor-
gung von externen Sensoren

Technische Anderungen vorbehalten

© 2017
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